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PRE-REQUISITO | Estar matriculado a partir do 7° periodo.

EQUIVALENCIA

OBJETIVO
Propiciar ao aluno o conhecimento teérico e pratico sobre sistemas de controle robusto multivariavel.

EMENTA
Revisdo do caso SISO, o caso MIMO, modelo da planta, controle descentralizado, design multivariavel, design para
robustez.

ITEM EMENTA CONTEUDO

O sistema nominal: estabilidade e desempenho. O sistema real: erro de modelagem,
desempenho versus estabilidade. Design no espago de estados.

O caso MIMO. Resposta em frequéncia multivariavel. Observabilidade e controlabilidade.
Modelo da planta. Representagao do erro de modelagem no espago de estados.

Separagao das variaveis temporalmente ou espacialmente para uso em controlador tipo
cascata ou diagonal.

Design multivariavel. Regulador Linear Quadratico, controle H2 e H infinito.

Robustez da malha objetivo e margens de estabilidade multivaridveis. Casamento dos
valores singulares em baixas e atas frequéncias, procedimento de projeto.

1 |Revisao do caso SISO.

Controle descentralizado.
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Design para robustez.
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Sistema de Avaliagao:

A aprovacao dar-se-a por Nota Final, proveniente de avaliacoes realizadas ao longo do semestre letivo, e por
freqiiéncia.

Considerar-se-a aprovado na disciplina, o aluno que tiver frequéncia igual ou superior a 75% (setenta e cinco|
por cento) e Nota Final igual ou superior a 6,0 (seis), consideradas todas as avaliagoes previstas no Plano de
Aulas.

Para possibilitar a recuperacao do aproveitamento académico, o professor proporcionara reavaliacao ao
longo e/ou ao final do semestre letivo.




