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PRÉ-REQUISITO Estar matriculado a partir do 7° período. 

EQUIVALÊNCIA  
 

 

OBJETIVO 
Propiciar ao aluno o conhecimento teórico e prático sobre sistemas de controle robusto multivariável.   

 

EMENTA 
Revisão do caso SISO, o caso MIMO, modelo da planta, controle descentralizado, design multivariável, design para 
robustez. 
 

 

ITEM EMENTA CONTEÚDO 

1 Revisão do caso SISO. 
O sistema nominal: estabilidade e desempenho. O sistema real: erro de modelagem, 
desempenho versus estabilidade. Design no espaço de estados. 

2 O caso MIMO. Resposta em frequência multivariável. Observabilidade e controlabilidade. 

3 Modelo da planta. Representação do erro de modelagem no espaço de estados. 

4 Controle descentralizado. 
Separação das variáveis temporalmente ou espacialmente para uso em controlador tipo 
cascata ou diagonal. 

5 Design multivariável. Regulador Linear Quadrático, controle H2 e H infinito. 

6 Design para robustez. 
Robustez da malha objetivo e margens de estabilidade multivariáveis. Casamento dos 
valores singulares em baixas e atas frequências, procedimento de projeto. 
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Sistema de Avaliação:  

 
A aprovação dar-se-á por Nota Final, proveniente de avaliações realizadas ao longo do semestre letivo, e por 
freqüência. 
 
Considerar-se-á aprovado na disciplina, o aluno que tiver frequência igual ou superior a 75% (setenta e cinco 
por cento) e Nota Final igual ou superior a 6,0 (seis), consideradas todas as avaliações previstas no Plano de 
Aulas.   
 
Para possibilitar a recuperação do aproveitamento acadêmico, o professor proporcionará reavaliação ao 
longo e/ou ao final do semestre letivo. 
 

 


