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Introducao

Tanque

. Proposta: Construir um
veiculo inspirado em um
tanque e controlado
remotamente que atire
projéteis.




Tanque

» ldeia inicial:
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CONTROLE

Controla servo para disparar

Controla movimento
do tanque
e da torreta

TANQUE

CANHAO
MoLA PROJETIL

ENGRENAGEM
(Controlada por servo)
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Continua girando até
soltar

Suporte giratdrio para o canhdo

Engrenagem na
frente gira tudo
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| - Base

Feita de PVC e acrilico:
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| - Base

Circuito eletronico:
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projéteis:

Funcionamento do carregamento para os protétipos que usam

Il - Protétipos de torreta
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(a) "Airlock"separado.

Il - Protétipos de
torreta
(b) Carregador com "airlock."

(C) Projéteis.
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1. O servomotor no carregador gira para um lado, derrubando um el Sl
projétil no trilho e impedindo que outro caia;

2. O servo gira para o outro lado, permitindo que outro projétil Il - Prototipos de
entre no "airlock"; oreta

3. O projétil é atirado pelo mecanismo escolhido;

4. \olta ao 1° item

Sendo que o carregador ficou fixo em posicao perpendicular acima
do canhao.




Il - Prototipos de torreta

. Protétipos:

Veiculo com
langador de
elasticos
controlado
remotamente

Daniel Salles,
Gabriel Teodoro,
Giovanni Rocha e

Pedro Sokulski

I - Protétipos de
torreta




Il - Prototipos de torreta

langador de
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» Canhao de lancamento giratério:

Yista lateral: Vista superior

Il - Protétipos de
torreta
Palheta I | | |I
Projétil ﬁ [

Motar DC
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remotamente

Tanque
Daniel Salles,
» Canhao de lancamento giratério:

Il - Protétipos de

Yista lateral: Vista superior
torreta
Palheta I | | |I
Projétil ﬁ [
Motar DC

N&o foi utilizado porque é pouco previsivel e dificulta carregamento.




Il - Prototipos de torreta
» Disco e pistao:

“ista lateral:

CarregadorS Projeteis

Canh%o e pistio

Mecanismo do pist&o:
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Il - Prototipos de torreta

» Disco e pistao:

“ista lateral: Mecanismo do pistéo:

CarregadorS Projeteis

Canh%o e pistio

» Nao foi utilizado porque apesar de ser preciso e ter uma
recarga facil, o pistao é dificil de ser construido
corretamente e de forma eficiente.
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Il - Prototipos de torreta

» Molinete e elasticos:

Vista superior: !

Canhdo
. M|Projetil .
Eldsticos
- Anteparo
Fio

Motor DC
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Il - Protétipos de torreta

. , . remotamente
» Molinete e elasticos:
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Vista superior: !
Canhao
. M|Projetil

Il - Protétipos de
torreta
Eldsticos

?nteparo
Fio L motor bC

» Precisava de torque alto para puxar, e velocidade alta para
soltar




Il - Protétipos de torreta

» Canhao de mola:
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Il - Protétipos de torreta

» Canhao de mola:

sequer o garfo.

» Motor de passo de forca insuficiente, incapaz de mover

m]

&
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Il - Prototipos de torreta

Tanque

. Versao final:
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Il - Prototipos de torreta

Tanque

II - Protétipos de

. Versao final: Atiradora de
Elasticos!




Il - Protétipos de torreta
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torreta




Il - Prototipos de torreta

. Conveniente, funcional e
simples!
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Caractere | Comando associado Pedro Sokulski
d Virar a direita

e Virar a esquerda
t Andar para frente
f Andar para tras
S

I

h

Il - Software

Atirar
Aumentar inclinag&o da atiradeira
Diminuir inclinagao da atiradeira

c0 Atribui velocidade maxima as rodas
c1...c9 | Atribui valor percentual a velocidade




—

Obter entrada

46 <entrada <587

Ajustar velocidad

Ajustar
velocidade
horéria

Ajustar
velocidade
antihorsria

Entrada
direita?

Entrada =
esquerda?

Entrada=
frente?

Entrada = tré:

Virar 3 direita

Virar  esquerda

Seguir em frente

Andar para trés

Lavantar ou abaixar
atiradeira

Mover rodas
no sentido
anti-horério

Mover rodas
no sentido
horério

Mover roda
direitano
sentido
horério

Mover roda

esquerdano

sentido anti-
horério

Mover roda
esquerdano
sentido
horério

Mover roda
direitano

sentido anti.
horério
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Conclusao

v

v
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Lancamento giratério
Disco e pistao
Molinete e elasticos
Mola

Atiradora de elasticos
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Conclusao

v

v

v

v

v

Aprendizado
Planejamento
Gerenciamento
Desenvolvimento

Comunicacéo
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Obrigado!
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