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Motor DC

Modulo distribuidor

Modulo giratorio

Modulo Fixo

M Od elO 3 D Modelo feito antes/da iniciagao da construg¢ao do

representativo projeto.
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Software - motor de passo I
Software - motor DC I
Software - display de led I
Software completo [Marco 1] I
Modulo fxo (base) |
Maédulo giraténo I
Maodulo de distribuigao |
Carcaga completa [Marco 2] -
Expedicio de cartas |
Integragio dos modulos [Marco 3] -
Distribuicdo de cartas ]
Confeccéo do relatorio

Cronograma feito para estipular datas limites

CrO NO g raimada para a finalizacao de certos marcos do

trabalho.



Software

Estados principais
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N°
jogadores

Distribuicdo

Distribui 3 cartas
para 4 jogadores
e 1 para virar

A

Distribui o nimero de
cartas para o nimero
de jogadores
selecionados

4

Distribui 2 cartas para cada
jogador e 5 para a mesa

Fluxograma representativo

do software do projeto.
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Hardware

Display LCD & Botdes




Hardware

Motor de passos do eixo
principal




Hardware

Motor de Passo do Elevador
da Plataforma




Hardware

Esquematico do Motor DC
Disparador




Resultados













