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0.1 Introducao

Este projeto consiste na montagem de um carro controlavel remotamente,
movido por esteiras, e adaptado com uma 'lancador’, também controlado re-
motamente. E composto essencialmente por uma ’chassis’ motorizada e de
alimentacao propria, controlado por um kit de microcontrolador, e acoplado
com uma torreta mével; e um aplicativo de computador para monitorar e
controlar o carrinho. Tem finalidade principal o estudo de robética e pro-
gramacao. Apresenta-se como um projeto pratico e que une diferentes areas
(Eletronica, programagao e mecanica), podendo ainda ser readaptado (chas-
sis e software) para uso posterior.
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0.2 Componentes

Microcontrolador Arduino UNO R$50,00
Shield Arduino para controle remoto | R$50,00
4 x Servos com rodas R$80,00
2 x Servos de precisao R$40,00
Pecas para torreta R$30,00

| TOTAL R$250,00

0.3 Software

e Arduino IDE
e Diagramador Fritzing

e AutoCAD



0.4 Cronograma

8 de abril

15 de abril
22 de abril
29 de abril

6 de maio
13 de maio
20 de maio
27 de maio

03 de junho
10 de junho
17 de junho

24 de junho
01 de julho

08 de julho

reuniao dos recursos, montagem da chassis (com os mo-
tores)

alimentacao e circuito dos motores

montagem da atiradeira (da torreta)

reuniao das parte moéveis e testes - PRIMEIRO
MARCO

programagcao inicial

alimentacao do microcontrolador e conexao do circuito
finalizacao da programacao referente as partes motrizes
reuniao do ’software’ e ’hardware’ até entao e
testes - SEGUNDO MARCO

programagcao referente ao radio controle

continuagao da programacao e testes

reuniao das partes, testes finais e fim do projeto
inicial - TERCEIRO MARCO

elaboracao do relatério e da apresentacao

elaboracao do relatorio, apresentacao e ensaio final do
produto

Entrega do projeto



id Modo da [Mome da Tarefa Duragio Hnicio |1érrn|nn |P;edecessnras | abrs1a | Maicrta Jun/19 | sulf19
b \Zarefa | 24|:1ﬂnl|4|21|mlns!12|isl‘zsiozlm.m‘ia'miwhd
1 + Reunido dos 5 dias Ter Seg
recursos 02/04/19  08/04/19
2 > Montagem do 5 dias Ter Seg
chassis {com os 02/04/13  0B/04/19
motores)
3 > Alimentagdo e 5 dias Ter Seg 21
circuito dos motores 09/04/19  15/04/19
4 » Mantagem da 5 dias Ter Seg 3
atiradeira (da 16/04/19  22/04/19
tarreta)
g -+ Reunifo das partes 5 dias Ter Seg 4
mdveis e testes - 23/04/19  29/04/19
PRIMEIRO MARCO
& > Programag3o inicial 5 dias Ter Seg 5
30/04/19 06/05/19
Ty F 2 Alimentagao do 5 dias Ter Seg 6
microcontrolador 07/05/19 13/05/19
& > Conexdo do circuito 5 dias Ter 07/05/195eg 13/05/196 ﬁ-,
BE + Finalizagio da 5 dias Ter Seg 8
programacao 14/05/19  20/05/19
referente as partes
maotrizes
Tarefa P Resumo Instivo 1 1 Tarefas externas
Divisio s Tares Manual I Marco eeerne &
. Marco L Somente duragio D Data Emite 4+
Projeto: eex2 B
Data: Seg 08/04/19 Resuma ) Acimulo de Resums Manua| ee— Andamento
Resuma do projete ] Resumc Marual =] Progressa manual
Tarefa Inativa Somente inicic C
Marco Inativo Somente t&nmming
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id b I:.lndo da [Mome da Tarefa Duragio linicio |Términn ineﬂeces;mas | drf1a | Maia/1s | a2 | buirra
arafa | | 24 | 1{nr|t4|2||2i|ns!tz| laslozlooliglaalaolonlaa
i3 » Reunido do 5 dias Ter Seg 9 &}.
“software” e do 21/05/13  27/05/19
"hardware" até
entdo e testes -
SEGUNDO MARCD |
n » Programacio 5 dias Ter Seg 10 = N
referente ao ridio 28/05/18  03/06/19
cantrole |
12 » Continuacdo da S dias Ter Seg 1 ey,
programagio e 04/06/19  10/06/19
testes |
13 » Reunido das partes, 5 dias Ter Seg 12 i,
testes finais e fim do 11/06/19  17/06/19
projeto inicial -
TERCEIRO MARCO
14 » Elaboracio do 5 dias Ter Seg 13 =Y
relatério e da 18/D6/19  24/06/19
apresentacio |
15 Fs Elaborac3o do 5 dias Ter Seg 14 BE=n
relatério, da 25/06/19  01/07/19
apresentacio e
ensaio final final do
produta
Tarefa Resumao Inativo ] I Tarefss externas
Diviso ; i Tarefa Marusal ] Marcs externs ]
. Marco & Somente duragio P Data Bmite L3
Projeto: eex o
Data: Seg 08/04/19 Resuma P Acimulo de Resums: Manual ee— Andaments
Fesuma do projets 1 Resumo Marual =1 Progres:o manual
Tarefa Inativa Samente inicio C
Marco Inatho Somente término b |
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id Modo da |Mome da Tarefa Duragio dnicio Términa Predecessoras | Alep1a | Maiavia | arvie | sulf19
arefa | 24|31 lgs ! ozl |
6 » Entrega do produto 5 dias Seg Sex 15 |
e apresentac3o 08/07/19 12/07/19

Tarefa S Resumo Inativo ] Tarefas externas

Divisao s Tarefa Marsal I Marco externo: L]

Marc & Somente duracs I Data Emit &+
Projeto: eex21 B s N
Data: Seg 08/04/13 Resuma e Acimulo de Resumo Manual e— Andarnento

Resuma do projeto "1 Resumo Marual "1 Progresso manual

Tarefa Inativa Somente inicio C

Marco Inativo Somente térmang 1
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